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超过150年的工程技术传承，我们一直是传动领域值得信赖的中坚力量。我们提供广泛的电机、变频器、解决
方案、传统的和数字化服务，以实现可靠的、可持续的传动。作为一家国际一流的中型企业，我们拥有超过
15000名员工，年营收超过30亿欧元。

茵梦达汇集了来自各地区及行业具有深厚工程和电气领域背景的专家和创新力量，这就是我们的最强引擎。我
们仍将履行我们的承诺，以企业目标为导向，为可靠传动不断注入创新，为客户提供卓越性能的电机和变频器。
我们将高效的产品、深厚的专业知识与创新突破相结合，不断提高全球工业效率、电气化水平、可持续性和数
字化程度。

如今，茵梦达传动提升至全新水平，将继续支持我们的客户以及合作伙伴，助力您的业务在通往未来的道路上
实现数字化、安全可靠和可持续发展。

茵梦达在中国的运营公司包括：

茵梦达机械传动（天津）有限公司（简称：IMDT，原西门子数控（南京）有限公司天津分公司）是一家集研
发、生产、销售齿轮电机及售后服务为一体的机械传动公司。 IMDT隶属于茵梦达 100% 持股的茵梦达有限责
任公司（Innomotics GmbH），成立于1996年，总部位于德国图宾根，是全球领先的齿轮电机产品、解决方
案和服务的提供商。

茵梦达机械传动（天津）有限公司位于天津市北辰经济技术开发区高端装备制造产业园，占地面积41.3亩，建
筑面积17,000平方米，拥有员工约240人。公司产值近5亿，每年生产各种高精度齿轮40万套，生产各种型号
齿轮电机8万余台，产品应用领域覆盖众多行业。

茵梦达机械传动（天津）有限公司将与您一道，通过可靠的产品、创新的技术共同服务好客户，为客户创造价
值。

• 茵梦达电机（中国）有限公司 • 茵梦达（上海）电气传动设备有限公司

• 茵梦达（天津）驱动技术有限公司 • 茵梦达机械传动（天津）有限公司
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Prated n2 T2 i fB m
MLFB

Kw Rpm Nm - - kg

0.25
S.39-LHI71MB4

13.6 87 100 1.4 2KJ4733 -  █ CC2 █ - █  █ A1

17 76 80 1.6 2KJ4733 -  █ CC2 █ - █  █ B1

22.7 63 60 2 2KJ4733 -  █ CC2 █ - █  █ C1

27.2 55 50 2.4 2KJ4733 -  █ CC2 █ - █  █ D1

S.29-LHI71MB4

17 74 80 1.1 10 2KJ4732 -  █ CC2 █ - █  █ B1

22.7 62 60 1.3 10 2KJ4732 -  █ CC2 █ - █  █ C1

27.2 55 50 1.4 10 2KJ4732 -  █ CC2 █ - █  █ D1

34 47 40 1.7 10 2KJ4732 -  █ CC2 █ - █  █ E1

45.3 38 30 2 10 2KJ4732 -  █ CC2 █ - █  █ F1

54.4 33 25 2.3 10 2KJ4732 -  █ CC2 █ - █  █ G1

68 28 20 2.7 10 2KJ4732 -  █ CC2 █ - █  █ H1

90.7 22 15 3.4 10 2KJ4732 -  █ CC2 █ - █  █ J1

136 15 10 4.9 10 2KJ4732 -  █ CC2 █ - █  █ K1

S.19-LHI71MB4

27.2 54 50 0.83 7 2KJ4731 -  █ CC2 █ - █  █ D1

34 47 40 0.95 7 2KJ4731 -  █ CC2 █ - █  █ E1

45.3 38 30 1.2 7 2KJ4731 -  █ CC2 █ - █  █ F1

54.4 33 25 1.2 7 2KJ4731 -  █ CC2 █ - █  █ G1

68 28 20 1.6 7 2KJ4731 -  █ CC2 █ - █  █ H1

90.7 22 15 2 7 2KJ4731 -  █ CC2 █ - █  █ J1

136 15 10 2.8 7 2KJ4731 -  █ CC2 █ - █  █ K1

194.3 11 7 3.7 7 2KJ4731 -  █ CC2 █ - █  █ L1

272 8 5 4.8 7 2KJ4731 -  █ CC2 █ - █  █ M1
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Prated n2 T2 i fB m
MLFB

kW Rpm Nm - - kg

0.37
S.39-LHI71MD4

13.6 129 100 0.9 2KJ4733 -  █ CE2 █ - █  █ A1

17 113 80 1.1 2KJ4733 -  █ CE2 █ - █  █ B1

22.7 94 60 1.4 2KJ4733 -  █ CE2 █ - █  █ C1

27.2 82 50 1.6 2KJ4733 -  █ CE2 █ - █  █ D1

34 70 40 2.1 2KJ4733 -  █ CE2 █ - █  █ E1

S.29-LHI71MD4

22.7 92 60 0.88 11 2KJ4732 -  █ CE2 █ - █  █ C1

27.2 82 50 0.97 11 2KJ4732 -  █ CE2 █ - █  █ D1

34 70 40 1.1 11 2KJ4732 -  █ CE2 █ - █  █ E1

45.3 57 30 1.3 11 2KJ4732 -  █ CE2 █ - █  █ F1

54.4 49 25 1.5 11 2KJ4732 -  █ CE2 █ - █  █ G1

68 42 20 1.8 11 2KJ4732 -  █ CE2 █ - █  █ H1

90.7 33 15 2.3 11 2KJ4732 -  █ CE2 █ - █  █ J1

136 23 10 3.3 11 2KJ4732 -  █ CE2 █ - █  █ K1

194.3 17 7 4.5 11 2KJ4732 -  █ CE2 █ - █  █ L1

S.19-LHI71MD4

54.4 49 25 0.8 9 2KJ4731 -  █ CE2 █ - █  █ G1

68 42 20 1 9 2KJ4731 -  █ CE2 █ - █  █ H1

90.7 33 15 1.3 9 2KJ4731 -  █ CE2 █ - █  █ J1

136 23 10 1.9 9 2KJ4731 -  █ CE2 █ - █  █ K1

194.3 16 7 2.5 9 2KJ4731 -  █ CE2 █ - █  █ L1

272 12 5 3.3 9 2KJ4731 -  █ CE2 █ - █  █ M1
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Prated n2 T2 i fB m
MLFB

kW Rpm Nm - - kg

0.55
S.39-LHI80MD4

23.8 140 60 0.9 2KJ4733 -  █ DC2 █ - █  █ C1

28.5 122 50 1.1 2KJ4733 -  █ DC2 █ - █  █ D1

35.6 104 40 1.4 2KJ4733 -  █ DC2 █ - █  █ E1

47.5 82 30 1.9 2KJ4733 -  █ DC2 █ - █  █ F1

57 72 25 1.8 2KJ4733 -  █ DC2 █ - █  █ G1

71.3 60 20 2.2 2KJ4733 -  █ DC2 █ - █  █ H1

0.75
S.39-LHI80MG4

35.6 141 40 1 2KJ4733 -  █ DE2 █ - █  █ E1

47.5 112 30 1.4 2KJ4733 -  █ DE2 █ - █  █ F1

57 98 25 1.3 2KJ4733 -  █ DE2 █ - █  █ G1

71.3 82 20 1.6 2KJ4733 -  █ DE2 █ - █  █ H1

95 63 15 2.2 2KJ4733 -  █ DE2 █ - █  █ J1
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S.19
SZ/SAZ19

SF/SAF19

ISO4014            DIN332         DIN6885     d20

AC AD k LB kB LBL

LHI71 140 103 332 215

a1 e1 b1 to2 c1 f1 s1

+H01 110 87 60 H8 8 4.0 9

+H02 120 100 80 j6 8 3.0 6.6

d to1 l l3 l4 i u t

1 20 k6 40 32 4 52.5 6 22.5

3 18 k6 40 32 4 52.5 6 20.5

da ua Ta

5 18 6 20.8

6 20 6 22.8
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SZ/SAZ29

SF/SAF29

ISO4014  DIN332            DIN6885         d20

S.29

AC AD k LB kB LBL

LHI71 140 103 361 215

d to1 l l3 l4 u t q i

1 20 k6 40 32 4 6 22.5 102 57

3 25 k6 50 40 5 8 28.0 112 67

da ua ta l9 M

5 20 6 22.8 23.4 M6

6 25 8 28.3 32.6 M10

a1 e1 b1 to2 c1 f1 s1 q qa / qe

+H01 120 100 80 j6 8 3.0 6.6 120 80

+H02 160 130 110 j6 8 3.5 9.0 135 85
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AC AD K LB kB LBL

LHI71 140 119 382 215

d to1 l l3 l4 u t q i

1 25 k6 50 32 4 6 27.5 109.5 50

da ua ta

5 25 6 27.8

LHI80 167 134.5 441 274

SZ/SAZ39

SF/SAF39

空心轴

ISO4014  DIN332            DIN6885         d20

S.39
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www.innomotics.com/en/products/geared-motors.html
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Siemens Innomotics

2025 1 1 1 1

“Innomotics” 

2025 4 1 4 1

“Innomotics” /

SIEMENS SIMOTICS SINAMICS SIMOGEAR SIMOTION

http://www.innomotics.com/en/products/geared-motors.html 
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